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1. Notlar

1.1. Kilavuzun Yapisi

Bu kilavuz, bolumlerin birbirini tamamlayacagi sekilde organize edilmistir.
e BOIUmM 2: Temel givenlik bilgileri.

e BOlum 3: Cihazin kurulumu igin ana adimlar.

e BoOlUm 4: Teknik veriler.

1.2. Tipografik Kurallar
Bu kilavuzda asagidaki tipografik kurallar kullaniimistir:
e Listelemeler: Madde isaretleri ile liste bigciminde gosterilir.

e Aksiyonlar: Aksiyon talimatlari 6ntinde bir ok/t¢gen ile belirtilir ve aksiyonun sonucu
gosterilir.

e Capraz Referanslar: Konu hakkinda ek bilgilerin nerede bulunabilecegini gosterir.

1.3. Semboller

Not: Bu sembol genel notlari belirtir.

Dikkat! Bu sembol, mutlaka uyulmasi gereken bir gtivenlik uyarisini belirtir.

2. Guvenlik

2.1. Kullanim Amaci

idt IO-M HSPWS, standart PLC cikislarini yormadan yuksek akim gerektiren pnomatik, hidrolik
ve oransal valfleri sirmek i¢in merkezi olmayan bir ¢ikis modult olarak gorev yapar.

2.2. Kurulum ve Devreye Alma

Dikkat!

e Kurulum ve devreye alma islemleri yalnizca egitimli uzmanlar tarafindan
gerceklestiriimelidir.

¢ Nitelikli personel, Grindn kurulumuna ve kullanimina asina olan ve bu faaliyet icin
gerekli nitelikleri tagiyan kigidir.

¢ Yetkisiz mudahale veya yanlis kullanimdan kaynaklanan hasarlar, treticinin garanti ve
sorumluluklarini gegersiz kilar.

o isletmeci, gecerli giivenlik ve kaza 6nleme yonetmeliklerine uyulmasini saglamakla
sorumludur.
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2.3. Genel Giivenlik Notlar

Devreye almadan 6nce bu Kullanim Kilavuzunu dikkatlice okuyun.

Cihaz, kisilerin guvenliginin cihazin islevine bagh oldugu (kendi STO donanim
altyapisi haricindeki) uygulamalarda tek basina kullaniimamalidir.

Giderilemeyen arizalar ve cihaz hatalari durumunda cihaz isletimden alinmali ve
yetkisiz kullanima karsi korunmalidir.

2.4. Tehlikeli Voltaj

Dikkat! Ekipmana bakim yapmadan 6nce tim guc¢ baglantilarini kesin.
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idt I0-M HSPWS Teknik Kullanim Kilavuzu

3. Baslarken

Sekil.1

3.1. Mekanik Baglanti

Moddl, pano icerisine kullanim amaciniza ve atyapiniza gore iki farkli yontemle monte edilebilir.
Montg segenekleri asagida agiklanmistir:

3.1.1. Standart DIN Rayina M ontaj

Cihazin muhafazasi altinda yer alan yayli oturtma ayaklari kullanilarak standart 35mm DIN
rayina hizlicatakilabilir. Montaj ve 6zellikle demontaj islemi sirasinda, Sekil 2'de gosterildigi gibi
at kissmdaki yayli klips mekanizmasini diiz ajizli bir tornavida yardimiyla esnetmeniz
gerekmektedir.

Y
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Sekil.2

e Muhafaza altinda yer alan kendinden yayli oturtma ayaklari kullanilarak standart DIN Rayina
(35mm), Sekil 3'de gosterildigi gibi monte edilir.
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3.1.2. Pano Sacina Dogrudan Montaj
Eger sisteminizde DIN ray! bulunmuyorsa veya daha sabit bir montaj tercih ediliyorsa,

cihaz dogrudan pano sacinavidalanabilir. Bu islemicin Sekil 4'de dlculeri ve konumlari belirtilen,
kendinden yayli oturtma ayaklarindaki 4 adet M3x10 mm yildiz bagh vidalar sokdlmelidir.
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idt I0-M HSPWS Teknik Kullanim Kilavuzu

Sexil.4

e Sekil 6'dave dlclleri ve konumlari belirtilen ve Sekil 5' de gévdenin dort kdsesindeki mavi
renkli isretlenmis montagj deliklerinden 4 adet M5 vida kullanilarak sabitleme yapiimalidir.

Sekil.5
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3.2. Elektriksel Baglanti

Baglantilar icin izolasyonlu klemens terminalleri kullanilir.
3.2.1. Gug Beslemesi (Ana Girig)

Moduliin ana gii¢ beslemesi 24VDC nominal gerilimle ¢alismaktadir. Baglantilar
icin yalitimh klemens terminalleri (Terminal 1: +24VDC, Terminal 2: OVDC) kullantlir
(Bkz. Sekil 7). Bu terminal Gzerinden saglanan enerji, sadece modulun dabhili kontrol
devrelerini (MCU, optokuplorler vb.) beslemekle kalmaz; ayni zamanda modiile baglanan
tim saha yuklerinin (valfler, roleler, kontaktorler vb.) ana enerji kaynagidir. Bu nedenle
besleme altyapisli, saha yuklerinin toplam akimini tasiyacak sekilde boyutlandiriimalidir.

Akim Kapasitesi ve Yik Dagilimi

Modul donanimi, endustriyel standartlardaki yiksek akiml yukleri stirmek tzere
tasarlanmis ve buna uygun koruma elemanlariyla donatilmistir:

¢ Ana Sigorta ve Maksimum Kapasite: Cihazin gu¢ girisinde 30A kapasiteli SMD tip
ana koruma sigortasi (FU1) bulunmaktadir. Bu deger modulin mutlak maksimum
sinindir.

e Sirekli Akim Siniri (SOA): Termal limitlerin asilmamasi ve sistemin gtivenle
calisabilmesi icin, bagh olan tim yiklerin ayni anda cektigi toplam sirekli akimin en
fazla 24A - 25A seviyelerinde sinirlandiriimasi tavsiye edilir.

e Kanal Basina Yuk: Kart tizerindeki 8 adet dijital ¢ikis eszamanl olarak tam ytikte
calistiginda, kanal basina ortalama 3A akim ¢ekilmesi gtvenli ¢calisma sinirlari
icerisindedir.

Glc Kaynagdi (PSU) Secimi ve Kalkis Akimi (Inrush Current)

Panoda kullanilacak 24VDC gl¢ kaynagi (SMPS) secilirken, sadece sistemin nominal
(surrekli) akimi degil, ilk devreye girme anindaki tepe akimlari da (Inrush Current) mutlaka
hesaba katiimalidir:

o Kapasitif Sarj Kalkisi: Modulun gig girisinde, gerilim dalgalanmalarini filtrelemek
icin toplam 3000uF (3 adet 1000uF) kapasite bankasi bulunur. Enerji ilk verildiginde,
bu kapasitorlerin sarj olmasi sebebiyle milisaniyeler mertebesinde yiksek bir anlik
akim cekilir.

o Enduktif YUk Kalkisi: Sahadaki valf veya kontaktor bobinleri enerjilendikleri ilk anda,
normal tutma akimlarinin yaklasik 1.5 ila 2 kati kadar demeraj (kalkis) akimi ¢ekerler.
8 cikisin da ayni1 anda enerjilenmesi durumunda guc¢ kaynagina binen anlik yik ciddi
oranda artacaktir.

e PSU Tavsiyesi: Bu tepe akimlarinin, gi¢ kaynagini korumaya gecirmesini (hiccup /
overload mode) 6nlemek amaciyla; minimum 30A (720W) surekli akim verebilen ve
anlik asiri yuk toleransi (peak load capability) yiksek olan endustriyel DIN ray tipi bir
guc kaynagi kullanilmasi zorunludur.

Dahili Donanim Korumalari

Kurulum esnasinda yapilabilecek hatalara ve endustriyel elektriksel gurtltilere karsi
modul asagidaki entegre korumalara sahiptir:

e Ters Kutuplama Korumasi: +24VDC ve 0VDC besleme kablolarinin ters baglanmasi
durumunda, P-Kanal MOSFET (Q1) tabanli koruma devresi devreye girerek ters akimi
bloke eder ve cihazin yanmasini engeller.

.
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e Asiri Akim ve Kisa Devre Korumasi: Besleme hattindaki 30A sigorta (FU1), modul
bilesenlerini asiri yik durumlarinda korur. (Not: Bu ana sigorta donanimsal bir
bilesendir, atmasi durumunda teknik servis midahalesi gerektirir.)

e Asiri Gerilim (Surge) Korumasi: Hat tizerinde olusabilecek ani voltaj sigramalari
(transient), guc¢ girisindeki 36V TVS Diyot (D11) tarafindan hizli bir sekilde
sbnumlenerek sistem guvenligi saglanir.

Elektriksel Kurulum Uyarisi (Kablo Kesiti):
Besleme klemenslerinden (Terminal 1 ve 2) 25A seviyelerinde akim gecebilecegi g6z
onunde bulundurularak, gu¢ kaynagi ile modil arasindaki mesafeye de bagl olarak
minimum 2.5 mm2 veya 4 mm?2 kesitli, cok damarl endustriyel bakir kablo kullaniimasi
tavsiye edilir. ince kesitli kablolar voltaj diistimiine ve asiri isinmaya yol acarak yangin
riski olusturabilir.

TOPRAK
0 vVDC
+24 VDC

6 o

2 1
ovDC +24VDC

%ﬂ u
i

Sekil.7

Terminal Fonksiyon Aciklama
+24VDC YRy, Moddl ve Valf gl¢

beslemesi

Modul ve Valf topraklamasi
ovDC oV (GND)

Fonksiyonel Topraklama
GND FE (Kasa/Ekranlama)

3.2.2. Sinyal Girigleri (PLC YOnu)

Moddl, I.0'dan |.7'ye kadar (Terminal 4-11) sekiz adet dijital girise sahiptir. Bu girisler, cift
yonl U optokupl 6r izolasyonuna sahip olduklari icin hem Sink (NPN - Akim Cekme) hem de
Source (PNP - Akim Verme) tipi kablolamasemalarini destekler. Bu esneklik, farkli sensor
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tarlerinin ve anahtar yapilandirmalarinin module dogrudan baglanmasina olanak tanir.

Baglant tipini (Sink veya Source) belirleyen temel faktér, COM (Terminal 12) ucunun giig
kaynadinin hangi potansiyeline baglandigidir.

3.2.2.1. PNP/ Akim Kaynagi (Source) Tipi Cihaz Baglantis (Sekil.8)

Bu baglant tipinde, moduile bajlanan harici cihaz (anahtar veya PNP sensor), aktif oldugunda
dijital giris terminaline pozitif (+) potansiyel (+24VDC) verir. Bu semada, modul girisininic
yapisi "Sink" (Akim Ceken) olarak davranir, ancak kilavuzda karisikligr énlemek adinacihazin
mantigina (PNP) odaklanilmasi onerilir.

e Baglanti Detaylar1 (Sekil.8'e gore):

o0 COM (Terminal 12): Harici 24VDC gi¢ kaynadinin negatif (-) ucuna (OV / GND)
baglanir.

o Dijital Girisler (1.0-1.7): Harici anahtarlar veya PNP tipi sensor ¢ikislari Uizerinden glic
kaynaginin pozitif (+) ucuna (+24VDC) baglanir.

e Calisma Prensibi: Bir anahtar kapandiginda veyabir PNP sensor cikis verdiginde, glc
kaynaginin (+) ucundan ¢ikan akim anahtar/sensor Gzerinden ilgili dijital girise (1.x) girer.
Dahili optokuplorii gegerek COM terminalinden guc kaynaginin (-) ucuna geri doner. Bu
durumdailgili giris kanal1 aktif sayilir.

Onemli Not: Sekil.7'de gosterilen harici +24V (Terminal 15), STO1 (Terminal 13) ve STO2
(Terminal 14) terminalleri dijital giris baglantilarindan bagimsizdir ve kendi fonksiyonlari icin
kullaniimalidir.

.
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Sekil.8
3.2.2.2. NPN / Akim Cekme (Sink) Tipi Cihaz Baglantisi (Sekil.9)

Bu bajlanti tipinde, modiile bajlanan harici cihaz (anahtar veya NPN sensor), aktif oldugunda
dijital giris terminalini negatif (-) potansiyel (OV / GND) ucuna ¢eker. Bu semada, modl girisinin
ic yapisi "Source" (Akim Veren) olarak davranir, ancak kilavuzdakarisikligi onlemek adina
cihazin mantigina (NPN) odaklanilmasi onerilir.

e Baglanti Detaylari (Sekil.9'a gore):
0 COM (Terminal 12): Harici 24V DC gl kaynaginin pozitif (+) ucuna (+24VDC) bajlanir.

o Dijital Girisler (1.0-1.7): Harici anahtarlar veyaNPN tipi sensor ¢ikislar Uizerinden g
kaynaginin negatif (-) ucuna (0V / GND) baglanir.

e Calisma Prensibi: Bir anahtar kapandiginda veya bir NPN sensor ¢ikis verdiginde, glc
kaynadinin (+) ucundan ¢ikan akim COM terminaline girer. Dahili optokupl6rii gecerek ilgili
dijital giris terminalinden (1.x) disari ¢ikar ve anahtar/sensor Uzerinden giic kaynaginin (-) ucuna
geri doner. Bu durumdailgili giris kanal1 aktif sayilir.
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Sekil.9
Terminal Fonksiyon Aciklama
. PLC'den gelen +24V
1.0-1.7 Dijital Giri tetikleme sinyalleri
PLC sinyalleri icin ortak
CON Ortak Ug referans (OV) noktasi
y 0 Donanimsal acil durdurma
STO1/STO2 Guvenlik Girisi (Safe Torque Off) girisleri
STO girigleri igin

+24V Cikis kullanilabilir dahili +24V

beslemesi
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OVDC +24VDC
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STO (Safe Torque Off) Giris Baglantilari

|
Lo AT

Sekil.10

Modul Uzerindeki STO (Guvenli Tork Kapatma) donanimsal glivenlik fonksiyonu, sisteminizin
guvenlik gereksinimlerine (risk degerlendirmesine) bagli olarak iki farkli sekilde kablolanabilir.
Asajjidaki sekillerde, giris terminallerinin (DI.0 - DI1.7) standart bajlantilarina ek olarak STO
pinlerinin nasil yapilandirilacagl gosterilmistir.

1. Cift Kanalli Guvenlik Baglantisi (STO Aktif) Sekil 10 (Alttaki resim), donanimsal STO
guvenlik fonksiyonunun aktif olarak kullanildifi standart baglanti tipini gostermektedir.

o Baglanti Sekli: Modul Uzerindeki STO1 (13) ve STO2 (14) terminaleri, harici bir glivenlik
rélesinden veya emniyetli PLC'den (Safety PLC) gelen bajimsiz givenlik sinyallerine (ST O-
IN1ve STO-IN2) baglanir.

e lislev: Bucift kanalli yapi, uluslararasi giivenlik standartlarina uygun olarak acil bir durumda
cihazin motoratork Uretmesini guvenli bir sekilde kesmesini sadlar.

2. STO Fonksiyonunun Devre Disi Birakilmasi (K 6pr tileme/Bypass) Sekil 8 ve 9 (Ustteki
resimler), sistem tasariminda harici bir STO guvenlik katmaninaihtiyac duyulmadigi durumlarda
yapllmasl gereken baglantiyl gostermektedir.

e Baglanti Sekli: STO1 (13) ve STO2 (14) terminalleri birbirine kdprilenerek, dogrudan modul
Uzerindeki dahili +24V (15) besleme terminaline baglanir.

o islev: Bubajlant, STO girislerini siirekli "High" (Aktif) lojik seviyesinde tutarak cihazin
normal ¢alismasina (tork Uretmesine) izin verir.

. im
https://www.idtmekatronik.com/ A /dt

idt Mekatronik



idt [0-M HSPWS Teknik Kullanim Kilavuzu

Onemli Guvenlik Uyarisi: STO terminallerinin +24V pinine koprilenmesi (Sekil 8 ve 9),
moduiltn donanimsal glvenlik islevini tamamen devre disi birakir. Bu islem, yalnizca yapilan risk
degerlendirmesi sonucunda makinede STO fonksiyonuna kesinlikle ihtiya¢ duyulmadigi
onaylanmissa uygulanmalidir.

Saha Cikislar (Valf Yonu)
Her bir kanal (Q.0 - Q.7) icin izole terminal bloklari bulunur.

Terminal

Q.0-Q.7

+24V

Fonksiyon Aciklama

Cikis (Sinyal)

Yuke (Solenoid/Valf) giden
anahtarlanmis ¢ikis ucu

Cikis (Gug) YUk i¢in besleme noktasi

= = = = = = =
o J= & &l s &w Sle &
o +|O +|O0 +|O0 +|O +|O0 +|O +
] ] [ (=] [m=] [m=] [m=]
]
21|22 23|24 25|26 27|28 29
o0 O]G O[O0 O]0 O
A2 Al
% 0 O X
Pnomatik Valf AL Pnomatik Valf A2
Solenoid Bobin Solenoid Bobin
24VDC 24VDC
A2 Al
Pn t'k-: %X . X
NEALE. Vi Al Pnomatik Valf A2
Solenoid Bobin Solenoid Bobin
24VDC 24VDC
A2 Al
o% 5 CoF X
Pnomatik Valf AL Pnomatik Valf A2
Solenoid Bobin Solenoid Bobin
24VDC 24VDC
A2 Al
% 5O X
Pnomatik Valf Al Pnamatik Valf A2
Solenoid Bobin Solenoid Bobin
24VDC 24VDC
Sekil.11
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4. Teknik Veriler
4.1. Mekanik Veriler

Ozellik
Muhafaza Malzemesi

Montaj Tipi

Koruma Sinifi

4.2. Calisma Kosullar

Deger

Cam Elyaf Takviyeli Endustriyel Polimer
(PETG GF15)

DIN Ray1 veya 4 delikli vida montaji
IP20

Ozellik Deger
Isletim Sicakhg -20 °C ... +85 °C (Komponent Toleransi)
Termal Yonetim Dahili 45°C Termostat ve Otomatik Sogutma Fani

4.3. Elektriksel Veriler

Ozellik

Calisma Gerilimi
Kanal Sayisi
Maksimum Akim
Kisa Devre Korumasi
Optik izolasyon

PWM Desteqi

Ana Sigorta

https://www.idtmekatronik.com/

Deger

24 VVDC

8 Dijital Cikis

Kanal basina 3 Amper

Var (E Smart MOSFET)

Var (Entegre Optokupldrler)

100 - 200 Hz (Oransal valf kontrold igin)
30A SMD

Vit
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